	Deviation
	0º
	5º
	10º
	15º
	30º

	0º
	
	1.000
	<0.001
	<0.001
	<0.001

	5º
	1.000
	
	0.0013
	<0.001
	<0.001

	10º
	<0.001
	0.0013
	
	<0.001
	<0.001

	15º
	<0.001
	<0.001
	<0.001
	
	<0.001

	30º
	<0.001
	<0.001
	<0.001
	<0.001
	



[bookmark: _GoBack]Supplementary Table S4 : Motor Awareness – Posthoc comparisons with applied Bonferroni Correction. Planned comparisons highlighted in gray.
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