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MODEL SEGMENTATION CLOCK NETWORK EQUATIONS 
 
  The ordinary differential equations used  to model  the  segmentation  clock are modified  from  those 
used by Goldbeter and Pourquié [12] with a few additions, mainly on the Delta‐Notch pathway, to account for 
cell‐cell synchronization [5] and increased connection between the internal pathways. 
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Wnt loop: 
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FGF loop: 





















adRas

a
MdRas

iaRas

i
22

aFgf

2

MaRas
a

RasK

Ras
V

RasK

Ras

FgfK

Fgf
V

dt

dRas          (S25) 















adErk

a
cDusp

iaErk

i

t

a
MaErk

a

ERKK

ERK
Duspk

ERKK

ERK

Ras

Ras
V

dt

dERK          (S26) 















adX

a
MdX

iaX

i

t

a
MaX

a

XK

X
V

XK

X

ERK

ERK
V

dt

dX              (S27) 
































MDuspK

MDusp
Vv

DMFK

K
v

XK

X
V

dt

dMDusp

a

a

dMDusp
MdMDuspDuspX

IMDusp

IMDusp
DuspDMF22

aMDusp

2

MsMDusp

                          (S28) 















DuspK

Dusp
VMDuspk

dt

dDusp

dDusp
dDuspsDusp               (S29) 

 

ati RasRasRas                        (S30) 

ati ERKERKERK                      (S31) 

ati XXX                          (S32) 

 


